Programmierung der Tigermotoren bei

PE Plisseesystemen

3.a Programmierung Endposition A PE - Plisseesysteme - Paket zusammengezogen
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1: Drehknopf auf Position A stellen
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2. Driicken des Wippschalters (- oder =) und den Plisseebehang 30 cm nach unten bewegen, Wippschalter dann loslassen
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3. Driicken des Wippschalters (- oder =) und den Plisseebehang mit voller Geschwindigkeit wieder auf Paket fahren (bis er oben

anstoBt) bis der Motor stoppt, dann Wippschalter loslassen.




3c Programierung der Endposition B nur fiir PE Anlagen
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4. Drehknopf auf Position B stellen
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5. Driicken des Wippschalter (- oder =) bis der Plisseebehang die untere Position an der Fixschiene erreicht hat, sprich der
Plissebeehang ganz ausgefahren ist. Falls der Motor nicht innerhalb 1 Sekunde stoppt, Wippschalter loslassen.
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6. Drehknopf auf Position x stellen und Wippschalter (- oder =) nur fiir 1 Sekunde driicken. (WICHTIG)
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7. Drehknopf in ,,OFF* Position stellen, dann mit Wippschalter (-) das Plissee auf Anfangsposition (ganz auf Paket) fahren, bis der
Motor horbar stoppt. Die Programmierung ist abgeschlossen.









